（续）报告编号：
	起重机械大型监控系统信息

	制造单位
	
	型号规格
	

	产品编号
	
	制造日期
	


	序号
	自检项目及内容和要求
	自检结果
	自检结论

	
	自检项目
	自检内容和要求
	
	

	1 
	C3.11.9.1 管理权限的设定
	现场核实系统管理员的授权，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.6(1)的规定
	
	

	2 
	C3.11.9.2 故障自诊断
	开机进入系统后，现场核实系统运行自行检查程序的结果，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.6(3)的规定
	
	

	3 
	C3.11.9.3 报警装置
	在空载的条件下，通过按急停或者系统设计的报警信号现场验证起重机械各种报警装置的动作，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.6(4)的规定
	
	

	4 
	C3.11.9.4 文字表达形式
	现场目测系统显示的所有界面的文字表达形式为简体中文
	
	

	5 
	C3.11.9.5 显示信息的清晰度
	检验人员坐在司机室的座位上，斜视 45°，是否可清晰完整地观察到整个监控画面，包括视频系统的画面，画面上显示的信息不刺目、不干扰视线，清晰可辨
	
	

	6 
	C3.11.9.6 历史追溯性
	调取连续工作一个工作循环过程中存储的所有信息，检查系统存储的数据信息或者图像信息应当包含数据或者图像的编号，时间和日期与试验的数据应当一致，并且检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.6(2)的规定
	
	

	7 
	C3.11.9.7 采样周期
	≤100ms
	
	

	8 
	C3.11.9.8 断电后信息的保存
	现场验证，当起重机械主机电源断电后，系统能持续工作，调取连续作业的时间内存储的数据，检查已采集的所有信息应当保存
	
	

	9 
	C3.11.9.9 存储时间和格式
	(1)系统工作时间超过 30 天的，查看文件的原始完整性和存储情况，系统存储时间不应当少于30个联连续工作日；系统工作时间不超过 30 天的，现场查阅存储的文件，计算一个工作循环的时间内存储文件大小，推算出整个文件的大小，检查是否符合本规程TSG 51—2023中A4.1.6.7(6)的规定
	
	

	
	
	(2)调取试验过程中存储的数据，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.6(1)～(2)的规定
	
	

	10 
	C3.12.2安全监控管理系统信息采集源
	起重量限制器
	
	

	11 
	
	起重力矩限制器
	
	

	
	
	起升高度(下降深度)限位器 
	
	

	
	
	运行行程限位器
	
	

	
	
	幅度限位器（幅度指示器）
	
	

	
	
	偏斜限位器
	
	

	
	
	门限位联锁保护
	
	

	
	
	机构之间的运行联锁保护
	
	

	
	
	起升机构制动器
	
	

	
	
	超速保护装置
	
	

	
	
	抗风防滑装置风速仪装置
	
	

	
	
	风速仪装置
	
	

	
	
	回转限制器
	
	

	
	
	同一或者不同一轨道运行机构防碰撞装置
	
	

	
	
	供电电缆卷筒安全限位
	
	

	
	
	过孔
	
	

	
	
	水平传感器
	
	

	
	
	垂直传感器
	
	

	
	
	防后倾装置
	
	

	12 
	C4.2.2.5.1.1 起升高度(下降深度)

	显示屏幕上能够实时显示所吊运物体的高度和下降深度；起升高度(下降深度)的综合误差TSG 51—2023中A4.1.6.5的规定
	
	

	13 
	C4.2.2.5.1.2 运行行程

	起重机械的小车运行、起重机械运行等运行行程可实时显示，显示值的综合误差TSG 51—2023中A4.1.6.5的规定
	
	

	14 
	C4.2.2.5.1.3幅度
	在空载的条件下，改变起重机械的幅度，系统应当实时记录并且显示幅度状况和数值
	
	

	15 
	C4.2.2.5.1.4 运行偏斜
	在空载的条件下，慢速、点动操作起重机械两侧支腿电动机，模拟起重机运行偏斜状态，检查是否符合要求
	
	

	16 
	C4.2.2.5.1.5水平度
	起重机械置于水平场地上，在空载条件下，用水准仪测量起重机主体结构前后支腿的高低差，验证起重机的整体水平度，与系统中实时显示整体水平度的数值比较，并且检查是否符合要求
	
	

	17 
	C4.2.2.5.1.6回转角度
	在空载条件下，起重机械回转一定角度，与监控系统显示值进行对比，验证其有效性和准确度是否符合要求
	
	

	18 
	C4.2.2.5.1.7 操作指令
	在空载条件下，根据现场实际情况，对起重机械的动作进行操作验证，各种动作在显示器上应当实时显示。试验后，查看相关的记录，信息是否能够保存和回放
	
	

	19 
	C4.2.2.5.2.1 起升机构的制动器开闭
	在空载的条件下，进行起升机构制动器动作的操作，对于两个及以上起升机构的起重机械，应当分别验证每个起升机构的制动状态，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.3的规定
	
	

	20 
	C4.2.2.5.2.2 门限位联锁
	进行门限位开关闭合试验，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.3的规定
	
	

	21 
	C4.2.2.5.2.3 机构之间的运行联锁
	(1)对于有联锁要求的起重机械，在空载条件下，分别进行两机构的动作，其联锁应当符合规定，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.3的规定
	
	

	22 
	C4.2.2.5.2.4 同一或者不同一轨道运行机构安全信号
	在空载条件下，现场装有信号反射器具，检验起重机械同一或者不同一轨道存在碰撞危险时，是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.3的规定
	
	

	23 
	C4.2.2.5.2.5 视频系统
	现场查看视频系统的构成，其安装摄像头数量、安装位置、所监控的范围。在一个工作循环的时间内，在视频系统的屏幕上应当观察到起重机械主要机构各主要工况实时工作的监控画面，并且检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.4的规定
	
	

	24 
	C4.2.2.5.3 信息采集实时性验证
	进行空载试验时，现场验证系统是否具有起重机械运行状态及故障信息实时显示功能，是否能够以图形、图像、图标或者文字等方式显示起重机械的工作状态和工作参数
	
	

	25 
	C4.9.7.1 风速
	用便携风速测量仪器测量与起重机械配置上的风速测量仪器同一位置的风速，与显示值比较；现场验证时调低试验报警门槛值，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.5的规定
	
	

	26 
	C4.9.7.2
水平度
	将数字式角度仪架设到支腿的下横梁上测量支腿的横向垂直度并且记录，再将数字式角度仪放置于支腿的垂直上面，根据支腿不同的形式，选取相应位置测量纵向的垂直度并且记录。验证实测数据与系统实时显示的支腿垂直度的数据是否一致
	
	

	27 
	C4.9.7.3 工作时间
	测量起重机械各机构动作时间点、时间段，与监控系统对应值比较是否一致
	
	

	28 
	C4.9.7.4 累计工作时间
	测量并且记录连续多个工作循环的时间，调取试验过程系统中存储的时间数据，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.2的规定
	
	

	29 
	C4.9.7.5 每次工作循环
	根据起重机械的特点记录每个工作循环的次数，查看显示屏幕上是否应当有工作循环次数，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.2的规定
	
	

	30 
	C4.9.7.6 抗风防滑状态
	现场查看抗风防滑装置的形式，进行夹轨器、锚定等抗风防滑装置的闭合性试验，检查是否符合TSG 51—2023中A4.1.6.2的规定
	
	

	31 
	C4.9.7.7 供电电缆卷筒状态
	(1)现场操作供电电缆卷筒状态保护开关断开或者闭合，观察系统是否能够识别供电电缆卷筒的状态
	
	

	
	
	(2)当供电电缆卷筒状态保护开关断开时，操作起重机械大车运行机构启动，观察系统是否能够发出报警信号并禁止大车运行机构运动
	
	


备注：“自检结果”栏填写 符合、数据、 /  ；“自检结论”栏填写合格、/
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