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1.4(1)新装设备填“/”，改造、重大修理填写使用登记证书上的编号


1.4(2)至少包括1.1、1.2、1.3所述文件资料[1.3(5)项除外]，以及监督检验报告、定期检验报告、日常检查与使用状况记录、日常维护保养记录、年度自行检查记录或者报告、应急救援演习记录、运行故障和事故记录等，保存完好


1.4(3)包括以岗位人员责任制为核心的电梯运行管理规章制度，包括事故与故障的应急措施和救援预案、电梯钥匙使用管理制度等


指使用单位安全管理人员证


2.6 无辅助设备的设备填写“/”


2.9安全电压绝缘电阻≧0.25；


标称电压≦500V的绝缘电阻≧1.00；


标称电压≧500V的绝缘电阻≧1.00。


3.4项 如无建筑障碍或与扶手带外缘距离大于400mm的设备填写“/”


4.2(1)项，人员无法进入的设备填写“/”


4.2(2)项，不与墙相邻或外盖板宽度小于等于125mm的设备填写“/”


4.2(3)项，不存在下述情况的设备填写“/”


当自动扶梯或倾斜式自动人行道和相邻的墙之间装有接近扶手带高度的扶手盖板，并且建筑物(墙)和扶手带中心线之间的距离大于300mm时，或者相邻自动扶梯或者倾斜式自动人行道的扶手带中心线之间的距离大于400mm时


4.6（A、B两种情况仅填写一种）


A：自动扶梯或自动人行道的围裙板应当设置在梯级、踏板或胶带的两侧，任何一侧的水平间隙应当不大于4mm，且两侧对称位置处的间隙总和不大于7mm。（绝大多数均设置在两侧）


B:如果自动人行道的围裙板设置在踏板或胶带之上时，则踏板表面与围裙板下端间所测得的垂直间隙应当不大于4mm；踏板或胶带产生横向移动时，不允许踏板或胶带的侧边与围裙板垂直投影间产生间隙


5.1


梳齿板梳齿或踏面齿应当完好，不得有缺损。梳齿板梳齿与踏板面齿槽的啮合深度应当至少为4mm，间隙不超过4mm


6.10项，仅适用于多台连续且无中间出口或中间出口被建筑出口（例如闸门、防火门）阻挡的自动扶梯或自动人行道，其他设备填写“/”


6.13项，无附加制动器的设备填写“/”


7.2(3)项，对于允许按照GB 16899—1997及更早期标准生产的自动扶梯与自动人行道，可以按照以下要求检验：


(1)控制装置的操作元件应当能够防止发生意外动作，自动扶梯或者自动人行道的运行应当依靠持续操作。使用检修控制装置时，其他所有启动开关都不起作用；


(2)所有检修插座应当这样设置：即当连接一个以上的检修控制装置时，或者都不起作用，或者需要同时都启动才能起作用；


(3)安全开关和安全电路应当仍起作用


8.1项，无待机运行（自动启动或加速）功能的设备填写“/”





8.2项，无自动启动的设备填写“/”


允许偏差为0至+2%。


10.3项，自动扶梯或自动人行道的制停距离：


空载和有载向下运行的自动扶梯：�名义速度     制停距离范围�0.50m/s       0.20m~1.00m�0.65m/s       0.30m~1.30m�0.75m/s       0.40m~1.50m


(2)空载和有载水平运行或者有载向下运行的自动人行道：�名义速度     制停距离范围�0.50m/s       0.20~1.00m�0.65m/s       0.30m~1.30m�0.75m/s       0.40m~1.50m�0.90m/s       0.55m~1.70m





